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(57) Abstract:

(EN): In awater supply network (1) which comprises node components (2; 4, 5, 6, 7) and edge components (3; 8, 9, 10, 11), with
water being fed to, removed from or stored at the node points and the water being transported between the node components viathe
edge components, edge components (9, 10, 11) that are controllable in respect of the flow behaviour of the water are controlled on
the basis of a control plan (15). The control plan is determined on the basis of boundary conditions and is optimised on the basis of
atarget function, in which the number of actuations for each controllable edge component is multiplied by a cost rate for an energy
consumption and/or state of wear of the edge component, and then the sum across all controllable edge componentsis formed.
According to the invention, asafety fill level (hgec) exceeding a minimum fill level (hmin) is defined for each of the water-storing

node points (7), and the target function for each water-storing node point (7) is supplemented by afurther summand in the form of
afurther cost rate dependent on thefill level, which cost rateis minimal at afill level corresponding to the safety fill level (hgec)

and ismaximal at afill level corresponding to the minimum fill level (hmin)-

(FR): Laprésenteinvention concerne un réseau d'adduction d'eau (1), lequel comprend des composants nodaux (2 ; 4, 5, 6, 7)

et des composants de bord (3 ; 8, 9, 10, 11), I'eau étant alimentée, prélevée ou accumul ée a des points nodaux et, al'aide des
composants de bord, |'eau étant transportée entre les composants nodaux, des composants de bord (9, 10, 11) commandables,

par rapport aleur comportement d'écoulement pour I'eau, étant commandés en fonction d'un plan de commande (15). Le plan de
commande est déterminé en fonction de conditions marginales et optimisé en fonction d'une fonction cible, dans laquelle, pour
chaque composant de bord commandable, le nombre de ses commandes est multiplié par un taux coltant pour une consommation
d'énergie et/ou une usure du composant de bord respectif, la somme étant ensuite formée au moyen de tous les composants de
bord commandables. Selon I'invention, pour chacun des points nodaux (7) accumulant |'eau, un niveau de remplissage de sécurité
(hsec) supérieur & un niveau de remplissage minimal (hmjp) est fixé et lafonction cible est complétée, pour chague point nodal

(7) accumulant I'eau, par une autre sommation sous la forme d'un autre taux coltant dépendant du niveau de remplissage, lequel
aun niveau de remplissage correspondant au niveau de remplissage de sécurité (hgee) est minimal et a un niveau de remplissage

correspondant au niveau de remplissage minimal (hmin) est maximal.



(DE): Bei einem Wasserversorgungsnetzes (1), das K notenkomponenten (2; 4, 5, 6, 7) und Kantenkomponenten (3; 8, 9, 10, 11)
umfasst, wobei an den Knotenpunkten Wasser eingespeist, entnommen oder gespeichert wird und tiber die Kantenkomponenten
das Wasser zwischen den Knotenkomponenten transportiert wird, werden beztiglich ihres Durchflussverhaltens fur das Wasser
steuerbare Kantenkomponenten (9, 10, 11) nach Mal3gabe eines Steuerplans (15) gesteuert. Der Steuerplan wird auf Basis von
Randbedingungen bestimmt und anhand einer Zielfunktion optimiert, in der fir jede steuerbare Kantenkomponente die Anzahl
ihrer Ansteuerungen mit einem Kostensatz firr einen Energieverbrauch und/oder Verschleil3 der jeweiligen Kantenkomponente
multipliziert und anschlief3end die Summe Uiber alle steuerbaren Kantenkomponenten gebildet wird. Erfindungsgemald wird fr
jeden der Wasser speichernden Knotenpunkte (7) jeweils ein einen Mindestfullstand (hmip) Uberschreitender Sicherheitsfiillstand

(hgec) festgelegt und die Zielfunktion fir jeden Wasser speichernden Knotenpunkt (7) um jeweils einen weiteren Summanden
in Form eines von dem Fullstand abhéngigen weiteren Kostensatzes ergénzt, der bei einem dem Sicherheitsfillstand (hgec)
entsprechenden Fillstand minimal und bei einem dem Mindestfillstand (hmjn) entsprechenden Fullstand maximal ist.
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