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(57) Abstract:
(EN): A method for controlling the following of a movable device (230), a corresponding control device (220), a control system,
and a computer-readable storage medium. The method for controlling the following of the movable device (230) comprises:
identifying an action of a target (210) (S101); determining whether the action of the target (210) is a first preset action (S102); and
when the action of the target (210) is the first preset action, issuing a following command to the movable device (230) (S103).

(FR): L'invention concerne un procédé de commande du suivi d'un dispositif mobile (230), un dispositif de commande
correspondant (220), un système de commande, et un support de stockage lisible par ordinateur. Le procédé de commande du suivi
du dispositif mobile (230) consiste à : identifier une action d'une cible (210) (S101); déterminer si l'action de la cible (210) est une
première action prédéfinie (S102); et lorsque l'action de la cible (210) est la première action prédéfinie, émettre une commande
suivante au dispositif mobile (230) (S103).

(ZH): 一种控制可移动设备(230)跟随的方法、相应的控制设备(220)、控制系统以及计算机可读存储介质。控制可移动设
备(230)跟随的方法包括:识别目标(210)的动作(S101);判断目标(210)的动作是否为第一预设动作(S102);以及当目标(210)
的动作为第一预设动作时,向可移动设备(230)发出跟随命令(S103)。
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